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Nivi 1250 39"

Niivi 1350 4,3 v

Niivi 1350T 4,3 v

Niivi 1390T 43 vV

Niivi 1490T 50 viv' v
Niivi 2250 35 v

Niivi 2350 4,3 v*

Niivi 2350LT 43 vV

Niivi 2360LT 4,3 vlv' v
Niivi 2450
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Niivi 2460LT 50" vIV*
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Niivi 3790T 43 vV

Niivi 465T 43 v v v

dezl 560 5,0” v\V' v
Nivi 550 3,5 v

<
<
<
<
<

<\
\
<\
N B

Zimo 220 3,5 v
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Zumo 660 43 v v v v

JV"- Lane Assist JV (junktion view) liheneva ristmiku kuvamine tiisekraanil dige rea valimiseks
Lane Assist JV npocMoTp Ha Becb 3KpaH ABUXEHNS O MHOTOMONOCHON A0pOre NP NPUBNVKEHUN K NepekPecTKy UK AOPOXKHOI pa3BA3ke

T mudelitel on liiklusinfovastuvotja nwbaaynewsi / Y mogenen ¢ ungekcom T, npueMHUK JOPOXHOI MHOPMaLIMKM B KOMMNEKTe. r

Pdoratav ekraan ,portrait / landscape®

Lane Assist kuvab ekraani nurka dige sdidurea
BepTukanbHoe 1 ropusoHTanbLHoe

Lane assist B yronke akpaHa npu6opa nokassisaet

Kéed-vaba helistamine
Bluetooth (pasroeop no TenedoHy) Ans mogenei
ronds

[BUXXEHMeE MO Nonoce Ha MHOrOMONOCHOW Jopore pacnonoxeHue 3kpaHa
3D terrain maastiku 3D vaade
3D terrain u3obpaxenue penbeda MECTHOCTH E
B pexume 3D t
trafficTrends - teekonna planeerimisel arvestatakse |4

Teekondade salvestamine
CoxpaHeHMe Co3AaHHbIX MaplIPYyTOB

liikluse intensiivust / pacueT mapwpyTa ¢ yyeTom
3aNOMHEHHbIX paHee ABVKEHNI TPAHCMOPTHbIX NOTOKOB

myTrends - kalkuleerib teekonda kasutaja séidutavade
pohjal / pacyeT MapiupyTa, OCHOBaHHbIN Ha MaHepe e3Abl
nonb3oBartens

Parkimiskoha juurde naasmine
OTMe4aeT 1 COXpaHseT MecTo
aBTOMOGMNSA
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